[bookmark: _GoBack] Геометрический смысл решения неравенств и систем неравенств
Пусть дана система линейных неравенств:




О1. Уравнение  определяет на плоскости Оx1x2  прямую, которая разбивает эту плоскость на две полуплоскости, каждая из которых лежит по одну сторону от прямой. Сама прямая называется граничной и принадлежит обеим полуплоскостям.


О2. Координаты точек лежат в одной полуплоскости и удовлетворяют неравенству , а координаты точек, лежащих в другой полуплоскости удовлетворяют неравенству: .
Аналогично для второго неравенства.
О3. В системе неравенств удовлетворяют множество точек (x1, x2), лежащих в пересечении полуплоскостей, заданных неравенствами системы. 
О4. Пересечение плоскостей есть некоторая многоугольная область D, которая называется областью решения системы неравенств.
О5. Если область D ограничена, то её называют многоугольником решений системы.
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О6. Если система неравенств противоречива, то область D – пустое множество Ø.


О7. Множество точек называется выпуклым, если оно вместе со своими двумя точками содержит весь отрезок, соединяющий эти точки.
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Замечания.

При построении области решений системы неравенств могут встречаться и другие случаи.
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